
MANIPULADOR DE NEUMÁTICOS TH13C-GT
MONTAJE EN GRÚA TELESCÓPICA

contacto@fmaindustrial.com - www.fmaindustrial.comDIMENSIONES Y PESOS SON APROXIMADOS. LAS IMÁGENES INCLUYEN LAS FUNCIONES OPCIONALES.
FMA SE RESERVA EL DERECHO DE CAMBIAR LAS ESPECIFICACIONES SIN PREVIO AVISO.

ESPECIFICACIONES TÉCNICAS

Modelo TH13C-GT

Capacidad de carga 5.900Kg

Peso del manipulador 5.700Kg

Apertura máxima de los brazos 4.011mm

Apertura mínima de los brazos 1.185mm

Rotación cuerpo principal
40º a la izquierda
40º a la derecha

Rotación de los platos 180º

Movimiento lateral
Función opcional

200mm izquierda
200mm derecha

Inclinación del manipulador
Función opcional

53º hacia arriba
53º hacia abajo

El cliente debe proporcionar los siguientes requerimientos para la instalación del 
manipulador de neumáticos en la grúa telescópica.

Capacidad mínima de 
la grúa telescópica

14 toneladas a 4 metros

Requerimiento 
hidráulico

75-110LPM - 170Bar
20-30GPM - 2.500PSI

Requerimiento 
eléctrico

12 o 24VDC

Adicionales

- Botones disponibles en el control remoto de la grua para accionar 
movimientos del manipulador, la cantidad de estos dependerá de los 
funciones que tendrá el manipulador.
- Un cuerpo en el bloque de válvulas para conectar el manipulador y que 
entregue la presión y caudal requeridos.
- Un carrete retráctil para mangueras hidráulicas y un carrete retráctil para 
cable eléctrico con capacidad en metros suficiente para las extensiones 
que dispone de la grúa.
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